EPT19/20-E2

Elektryczny wozek paletowy
1500/2000 ky
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Silnik zespolony z kotem
y 7 , /72 napedowym — 24V lub 48V

____________________________ Dostepne 4 tryby pracy

Kompaktowa konstrukcja
S z matym promieniem skretu

pm————— Dobry do pracy na rampach

_____ Trwata i stalowa konstrukcja
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Wymienna bateria Li-ION
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Elektryczny wbzek paletowy
EPT15/20-EZ

Charakterystyka ogéina

Kota/rolki

o
c
N

g
c

=
o
o]

S
[
c
©

[a]

Silnik elektryczny

Dodatkowe informacje
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Producent
Model
Rodzaj zasilania

Typ operatora

Udzwig Q
Srodek cigzkosci c
Odlegtos¢ od srodka osi do czota widet X
Rozstaw osi y

Waga wozka (z baterig)

Obcigzenie osi z tadunkiem (strona napedowa / zatadunkowa)
Obcigzenie osi bez tadunku (strona napedowa / zatadunkowa)
Rodzaj kot

Rozmiar kota napedowego

Rozmiar rolek zatadunkowych

Kota podporowe samonastawne (opcjonalnie)

Liczba koét/rolek (napedowe / zatadunkowe) (x=napedowe)

Rozstaw rolek zatadunkowych b1
Wysokos¢ podnoszenia h3
Wysokos$¢ raczki w pozyciji jazdy (min/max) 14
Wysokos$¢ widet w pozycji opuszczonej h13
Catkowita dtugosc¢ 1
Dtugos¢ do czota widet 12
Catkowita szerokos¢ b1/b2
Wymiary widet sxex|
Zewnetrzna szeroko$¢ widet b5
Przeswit m2
Szerokos¢ korytarza roboczego dla palety 1000 x 1200 (poprzecznie) Ast
Szerokos¢ korytarza roboczego dla palety 800 x 1200 (wzdtuz) Ast
Promien skretu Wa

Predkos¢ jazdy (z tadunkiem / bez tadunku)

Predko$¢ podnoszenia (z tadunkiem / bez tadunku)
Predkos¢ opuszczania (z tadunkiem / bez tadunku)
ZdoIno$¢ pokonywania wzniesien (z tadunkiem / bez tadunku)
Hamulec

Silnik napgdowy, moc S2 = 60 min

Silnik podnoszenia, moc S3

Napigcie / pojemno$¢ baterii

Waga baterii
Zuzycie energii zgodnie z normg DIN EN 16796

Wydajnos$¢ transportowa zgodnie z normg VDI 2198

Efektywnos¢ transportowa zgodnie z normg VDI 2198

Rodzaj silnika napgdowego

Sterowanie

Poziom hatasu na wysokosci uszu operatora
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EP
EPT15-EZ
Elektryczny
Pieszy
1500
600
950
1180
115
478/1137
87/28
Poliuretan (PU)
$210x70
d80x60 (P74x88)
»74x30 (opcja)
1x 2/4 (1x 2/2)
535/410
105
750/1190
82
1550
400
695/590
55/150/1150
685/560
25
2160
2025
1360
4/4.5
0.017/0.023
0.053/0.035
6/16
Elektromagnetyczny
0.9
0.5
24/20

5

0.124

58.5

471.77

DC

Mechaniczne

74

EP
EPT20-EZ
Elektryczny
Pieszy
2000
600
950
1210
130
678/1452
98/32
Poliuretan (PU)
®150x65
d80Ox60 (P74x88)
®74x30 (opcja)
1x 2/4 (1x 2/2)
535/410
105
750/1190
82
1580
430
695/590
50/ 150/ 1150
685/560
25
2190
2055
1390
4/4.5
0.017/0.023
0.035/0.053
8/16
Elektromagnetyczny
0.7
0.7
48/10

5

0.124

58.5

471.77

DC

Mechaniczne

74
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Opcje:

\[§ Opcje
1.1 Wymiary widet
1.3 Wys. widet w pozycji opuszczonej
1.6 Przeswit ostony napedu
2.1 Rolki
2.2 Materiat rolek
2.3 Materiat kota naped.
2.7 Pojemnos¢ baterii
2.8 tadowarka
2.9 Licznik mth
3.3 Kota podporowe
3.12 Klakson
3.16  Tryb zétwia

Uwaga: eStandard oOpcja

EPT15-EZ

11506850 1150*5600900*560
01000*5600 1220*5600 1350*560
o 1500*5600900*6850 1000*685
01220*6850 1350*6850 1500*685

0382
o55mm
ePodwajne oPojedyncze
ePoliuretan (PU)
ePoliuretan (PU)
©20AH
©24V5A (zewnetrzna)
ebez licznika
eNie oTak
eTak oNie
eTak

EPT20-EZ

©1150*6850 1150*5600900*560
01000*5600 1220*5600 1350*560
o 1500*5600900*6850 1000*685
01220*6850 1350*6850 1500*685

82
e55mm
ePodwojne oPojedyncze
ePoliuretan (PU)
ePoliuretan (PU)
¢ 10AH
048V3A (zewnetrzna)
ebez licznika
eNie oTak
eTak oNie
eTak
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